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PLAN DE RECUPERACION DE CONTROL Y
ROBOTICA

Para recuperar la asignatura Control y robética de 3° ESO, el alumno debera
entregar este documento antes del miércoles 17 de febrero. Nieves
recordara al alumno el fin de plazo 15 dias antes.

La asignatura estara recuperada si el alumno obtiene una calificacion minima
de 5/10.

Todas las preguntas se puntuaran sobre 1. La calificacion final sera la media
de las 20 preguntas.

RECUPERACION CONTROL Y ROBOTICA 3° ESO

1. ¢Qué es un robot?

2. Escribe dos ejemplos de robots que se utilicen en la vida cotidiana.

3. ¢Qué funcidn tiene un sensor en un robot?

4. ;Qué funcion tiene un actuador en un robot?

5. ¢Cual es la diferencia entre un sensor y un actuador?

6. ¢Qué sensor utilizarias para detectar la presencia de un obstaculo?
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7. ¢Qué sensor utilizarias para medir la temperatura?

8. ¢Qué es un programa informatico?

9. ¢Qué significa programar un robot?

10.¢,Qué es un algoritmo?

11.¢Qué es una secuencia de instrucciones?

12. ¢ Qué estructura de control permite repetir varias veces una accion?

13. ¢ Qué estructura de control permite tomar decisiones segun se cumpla una
condicién?

14. ; Qué ocurre si una condicion de un programa no se cumple?

15. ¢, Qué es una variable en programacion?



2 Castillay Leon 7
Consejeria de Educacion IES VALLE DEL ARLANZA

16. ¢, Para qué sirve una placa controladora como Arduino?

17.¢Qué tipo de energia necesitan la mayoria de los robots para funcionar?

18. ¢ Qué ventaja tiene la automatizacion de tareas mediante robots?

19.Explica con tus palabras qué es un sistema automatico.

20.Describe un ejemplo sencillo de robot indicando un sensor, una placa
controladora y un actuador.



